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Przetomowy stosunek wydajnosci do ceny procesora DSP

128 kanatéw Dante™ (64x64)

o Wersja: 4x4

e Przetwarzanie DSP jest takie samo jak w modelach Radius, Edge, Solus NX

e Opdznienie pamieci jest takie samo jak w modelach Radius, Edge, Solus NX
PRZEGLAD:

Procesory DSP Prism sg wyposazone w 128 kanatow Dante (64x64). Protokdt Dante umozliwia niezwykle niezawodne
przekazywanie wielokanatowego dzwieku sieciowego za posrednictwem IP. Urzadzenia Symetrix wraz z Dante
zapewniajg najszybszy mozliwy sposob implementacji, sterowania oraz funkcjonowania systemu sieciowych
procesoréw DSP oraz akcesoriow — wigczajgc w to wyposazone w Dante mikrofony, gtosniki, wzmacniacze mocy i
konsolety mikserskie innych producentdw.

Skalowalnosc¢. Liczba wejsé oraz wyijs¢é analogowych systemu Prism moze by¢ zwiekszona dzieki uzyciu
obstugujacych Dante ekspanderéw wejs¢/wyijs¢ analogowych Symetrix xIn 4, xIO 4x4, xOut 4, xIn 12 oraz
xOut 12.

Nieograniczona elastyczno$¢ programowania. Prism jest programowany przy uzyciu oprogramowania
Symetrix Composer — wielokrotnie nagradzanej aplikacji CAD o otwartej architekturze. Cechg wyrdzniajaca
oprogramowania Composer jest mozliwos¢ natywnego konfigurowania urzadzen Symetrix oraz wybranego
sprzetu obstugujgcego Dante innych producentdw — tym samym eliminujgc potrzebe uzywania wielu réznych
lub redundantnych aplikacji. Wiecej informacji o oprogramowaniu Composer mozna uzyskac tutaj.

tatwe sterowanie. Dostepnych jest wiele réznych opcji sterowania, wérdd ktorych znajdujg sie niedrogie
panele $cienne Symetrix ARC, a takze tatwy do wygenerowania wirtualny graficzny interfejs uzytkownika
SymVue dla Windows. Czytelny dla uzytkownika Composer Control Protocol zapewnia wsparcie przy
programowaniu ekrandw dotykowych oraz urzadzen sterujgcych innych producentow.

Whbudowany serwer sieciowy zapewniajgcy informacje o statusie i jeszcze wieksze mozliwosci sterowania.
Zaimplementowany w procesorze Prism serwer sieciowy umozliwia prezentowanie poziomdéw sygnatdow
wejsciowych i wyjsciowych, danych diagnostycznych oraz jest hostem dla ARC-WEB — interfejsu opartego na
przegladarce internetowej dla smartfondw, tabletéw oraz komputerdéw.

Forma, dopasowanie i funkcja. Procesory Prism 8x8, 12x12 oraz 16x16 zostaty zaprojektowane tak, aby
miescity sie w standardowych obudowach standardu rack 19” o wysokosci 1U. Zapewnia to wygode ich
uzycia, zarowno samodzielnie, jak tez po zamontowaniu w rackach. Prism 0x0 oraz 4x4 ma obudowe w
formacie 1/2 rack 1U. (Zestawy do montazu powierzchniowego oraz w rackach sg sprzedawane oddzielnie.)



WEJSCIA ANALOGOWE

Liczba wejs¢  Cztery (4), symetryczne, przetgczalna czuto$¢ — mikrofonowa lub liniowa.

Zkgcza Listwy zaciskowe 3,81 mm.

Nominalny poziom wejsciowy +4 dBu.

Maksymalny poziom wejsciowy +23 dBu.

Wzmocnienie przedwzmacniacza mikrofonowego 0, 12, 24, 44 lub 54 dB, przetaczalny z regulacjg + 24 dB.
Rownowazny poziom szumdw przedwzmacniacza mikrofonowego < -125 dB z impedancjg zrodta 150
omow. 22,4 kHz BW.

CMRR > 79 dB @ 1 kHz, wzmocnienie jednostkowe.

Impedancja wejsciowa 8 kiloomdw, symetrycznie, 4 kiloomy niesymetrycznie.

Zasilanie fantomowe (dla kazdego wejscia) +48 VDC, 10 mA maksymalnie.

Zakres dynamiki > 113 dB, A-wazony.

THD + Szumy < -100 dB; 22,4 kHz BW, niewazone; 1 kHz @ +15 dBu przy wzmocnieniu 0 dB.
Zgrubne wzmocnienie ustawione na +4 dBu.
Latencja A na D 0,28 ms.

DANE MECHANICZNE

Wymagana przestrzen Jednostka w obudowie half rack (SGW: 20,83 cm x 22,86 cm x 4,37 cm /
8,2 cala x 9 cali x 1,72 cala) Gtebokos¢ nie obejmuje miejsca na ztagcze. Nalezy zapewni¢ przynajmniej 7,5
cm wolnej przestrzeni za Sciang tylng na potgczenia. W zaleznosci od uzytych ztgczy i specyfiki okablowania
moze by¢ wymagane zapewnienie dodatkowej wolnej przestrzeni.

Parametry elektryczne PoE+ IEEE 802.3at Class 4, maksymalnie 25,5 wata. Nie jest wymagana
obecno$¢ rozwigzania przetgczania linii zasilajgcej. Uwaga: Zastrzega sie mozliwo$¢ zmian po ustaleniu
rzeczywistych wymagan energetycznych.

Wentylacja Maksymalna zalecana temperatura otoczenia podczas pracy to 30°C / 86°F.
Nalezy upewni¢ sie, ze lewa i prawa strona obudowy urzadzenia nie sg niczym zastoniete (minimalnie 5,08
cm (2 cale) wolnej przestrzeni). Wentylacja nie powinna by¢ utrudniana wskutek zakrycia otwordéw
wentylacyjnych obudowy przedmiotami takimi jak gazety, obrusy, zastony itp.

Certyfikaty lub Zgodnosci Bezpieczenstwa: UL 60065, cUL 60065, IEC 60065. EMC: urzadzenie ,Klasy
A" (dotyczy wszystkich wymienionych) EN 55032, EN 55103-2, EN 61000-3-2, EN 61000-3-3, FCC Rozdziat
15, ICES-003. Zgodnos¢ Srodowiskowa: RoHS.

e Masa transportowa 5,2 funta (2,4 kg)
WYIJSCIA ANALOGOWE
o Liczba wyjsc¢ Cztery (4), symetryczne o poziomie liniowym.
e Zigcza Listwy zaciskowe 3,81 mm.
e Nominalny poziom wyjéciowy +4 dBu z 20-decybelowym zapasem dynamiki.
e Maksymalny poziom wyjsciowy+24 dBu (+22,8 dBu przy minimalnym obcigzeniu 2 kiloomy).
¢ Impedancja wyjsciowa 300 omdw symetrycznie, 150 omow niesymetrycznie.
e Zakres dynamiki > 117 dB, A-wazony.
e THD + Szumy < -97 dB; 22,4 kHz BW, niewazone; 1 kHz, wzmocnienie 0 dB, wyjscie +8
dBu.
e LatencjaAnaD 0,60 ms.
SYSTEM
o Czestotliwo$¢ probkowania 48 kHz.
e Charakterystyka czestotliwosciowa (A/D/A) 20 Hz — 20 kHz, £ 0,5 dB.
e Zakres dynamiki (A/D/A) > 113 dB, A-wazony.
e Separacja kanatdéw (A/D/A) > 110 dB @ 1 kHz, +24 dBu.
e THD + Szumy <-95 dB (22,4 kHz BW, niewazone); 1 kHz @ +15 dBu przy wzmocnieniu 0
dB.
e Latencja (A/D/A) 1,04 ms, wejscia kierowane na wyjscia.
e Procesor 1 x Analog Devices SHARC 21489 @ 400 MHz SIMD.



e Wydajnos¢ przetwarzania 400 MIPS, 1,6 GFLOPS.

e Opdznienie pamieci 174 mono seconds.

¢ Analogowe wejscia sterowania 0-3,3 VDC.

e Zalecany potencjometr zewnetrznego sterowania 10 kiloomow, liniowy.

e Wyjscia logiczne Stan niski (0 V), gdy aktywne, stan wysoki (5 V), gdy nieaktywne.
e Maksymalne napiecie pradu zasilacza zewnetrznego dla wyjscia logicznego 24 VDC.

e Maksymalne natezenie pradu zasilacza zewnetrznego dla wyjscia logicznego 50 mA.

e Maksymalne natezenie wyjsciowe wyjscia logicznego 10 mA.

[ )

Wejscie/wyjscie szeregowe RS-485 38,4 kiloboda (domysinie) 8 bitdw danych, 1 bit stopu, brak

parzystosci, brak kontroli przeptywu. Moze zostac przerwane z portu ARC.

e Przewdd Ethernet Standard CAT5e lub CAT6, maksymalna odlegtos¢ miedzy dwoma urzadzeniami = 100
metrow.

e Przewdd Dante Standard CAT6, maksymalna odlegto$¢ miedzy dwoma urzadzeniami = 100 metrow.

e Przewdd ARC Standard CAT5, odlegtos¢ zalezna od obcigzenia i liczby urzadzen. Dostepna maksymalna
przekazywana moc to 8 watow.

e Maksymalna liczba urzadzen w systemie 80 jednostek dla jednego pliku Site.

e Maksymalna liczba zapisanych presetéw  1000.

SPECYFIKACJA DLA INZYNIEROW | ARCHITEKTOW: PRISM 4x4.

Urzadzenie w obudowie half rack powinno posiadac cztery analogowe wejscia mikrofonowo-liniowe z mozliwoscig
ustawienia czutosci od liniowej do mikrofonowej i zapewnieniem jej regulacji zgrubnej oraz precyzyjnej oraz zasilania
fantomowego. Dostepne powinny by¢ cztery analogowe wyjscia liniowe, w ktorych poziom sygnatu jest precyzyjnie
regulowany trymerami. Poziomy sygnatdw, zasilanie fantomowe, odwrdcenie biegunowosci sygnatdw oraz jego
wyciszanie powinny byc¢ sterowane za posrednictwem oprogramowania. Potgczenia dla sygnatéw audio powinny by¢
dostepne na $cianie tylnej i miec postac listew zaciskowych 3,81 mm. Praca w sieci dzwieku cyfrowego powinna by¢
umozliwiona przez obecno$¢ protokotu Dante™, ktdry zapewnia pojemnos$¢ 128 kanatdw (64x64). Ztgcze sieciowe
powinno by¢ w standardzie R145 1000 Base-T z wykorzystaniem przewodu sieciowego CAT6.

Powinno by¢ dostarczone oprogramowanie do projektowania, ktore dziata na komputerze z systemem Windows, z
zainstalowanym interfejsem sieciowym i systemem operacyjnym Windows® 7 lub nowszym. Potgczenie z
komputerem w celu konfiguracji powinno odbywac sie za posrednictwem ztgcza Ethernet dostepnego na tylnej Scianie
urzadzenia. Cate przetwarzanie wewnetrzne musi by¢ cyfrowe (DSP). Dostepne komponenty DSP powinny
obejmowac (ale nie ograniczac¢ sie do nich) rézne formy: mikseréw, korektorow, filtrdw, zwrotnic, sterowania
dynamika/wzmocnieniem, routerdw, linii opodzniajgcych, zdalnego sterowania, miernikdw, generatordw,
wbudowanych funkgji logicznych oraz diagnostyki. Na Scianie przedniej powinien znajdowac sie wyswietlacz OLED o
rozdzielczosci 256x64 piksele z czarnym ttem i biatymi znakami, a takze przetgcznik chwilowy. Wyswietlacz powinien
pokazywac nazwe jednostki, adres IP, adres MAC, wersje pliku Site oraz komunikaty o btedach.

Sterowanie zewnetrzne powinno obejmowacé dedykowane ekrany zapewnione przez oprogramowanie, a takze wybor
presetdw, sterowanie poziomami sygnatow wejsciowych i wyjsciowych oraz ich wyciszanie przy uzyciu opcjonalnych,
zdalnych, nasciennych paneli ARC podtgczonych za pomocg standardowego przewodu CAT5 ze zigczami RI45.
Wbudowany serwer sieciowy powinien zapewniaC cztery instancje ARC-WEB, ktére pozwalajg uzytkownikowi
sterowac pracg za posrednictwem praktycznie kazdej przegladarki internetowej lub urzadzenia mobilnego. Wejscia i
wyjscia logiczne powinny sktadac sie z czterech stykdéw zamkniecia obwodu lub dwdch wejsé¢ potencjometru oraz
czterech wyjs¢ logicznych. Wyijscia logiczne moga stuzy¢ do bezposredniego sterowania dziataniem diod LED albo
sterowania zewnetrznymi przekaznikami lub przetgcznikami. Cata pamiec urzadzenia musi by¢ nieulotna i zapewniac
bezpieczenstwo dalszego funkcjonowania w przypadku awarii zasilania. Urzagdzenie powinno mie¢ wbudowany zegar
czasu rzeczywistego w celu utatwienia automatycznej, zaprogramowanej zmiany presetdw i mie¢ mozliwos¢
synchronizowania sie z wykorzystaniem protokotu synchronizacji czasu (NTP). Systemy

sterowania innych firm mogg faczyc sie za posrednictwem IP z wykorzystaniem opublikowanego protokotu sterowania
ASCII. Konwersja dzwieku powinna by¢ 24-bitowa, z czestotliwoscig prébkowania 48 kHz, natomiast wewnetrzne
przetwarzanie powinno by¢ 32-bitowe lub 40-bitowe zmiennoprzecinkowe, z czestotliwoscig probkowania 48 kHz.
Zakres dynamiki nie moze by¢ nizszy niz 113 dB, A-wazony, przy maksymalnym poziomie wejéciowym +23 dBu i
maksymalnym poziomie wyjsciowym +24 dBu.



Urzadzenie powinno by¢ zasilane za posrednictwem przewodu sieciowego Ethernet (PoE+) z przetgcznika sieciowego
zgodnego z normg IEEE 802.3at Class 4 lub tez z uzyciem dotaczonego modutu zasilajgcego (injectora). Urzadzenie
powinno by¢ zasilane zardwno z portu RJ-45 Dante, jak tez hosta. Urzadzenie musi spetnia¢ wymagania
bezpieczenstwa UL/CSA oraz CE, a takze by¢ zgodne z ograniczeniami emisji zawartymi w przepisach CE oraz FCC
Rozdziat 15. Urzadzenie musi by¢ zgodne z dyrektywg RoHS. Obudowa powinna by¢ zrobiona ze stali walcowanej na
zimno i mie¢ mozliwo$¢ zamontowania jej powierzchniowo lub w racku standardu 19” w przestrzeni o wysokosci 1U
EIA przy uzyciu dostepnych uchwytéw lub pétki rack. Urzadzeniem tym powinien by¢ Symetrix Prism 4x4.
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